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1. Einleitung

1.1. Motivation und Aufgabenstellung
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1.2. Vorgehensweise
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2. Grundlagen

2.1. Unterkapitel

Wir sehen im Folgenden die Formel für die Faltung von Wahrscheinlichkeitsdichtefunktionen, als
Gleichungsarray:

(pi ∗ pj)(n) =
∑
k∈D

pi(k) · pj(n− k) (2.1)

ptotal = p0 ∗ p1 ∗ . . . pn−1;∀n (2.2)

Hier ist nur eine einfache Formel mit der equation-Umgebung für die Minkowski Metrik:

D (X,Y ) =

(
n∑

i=1

|xi − yi|p
)1/p

(2.3)

Wie in Gleichung 2.3 zu erkennen ist, ergibt sich die L2-Norm (Euklidische Distanz), wenn man
den Exponenten p = 2 wählt.
Support Vector Machines [Haykin, 1999] nutzen die Euklidische Distanz (oder äquivalent) das
Skalarprodukt.
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3. Kapitel 3

Tabelle 3.1.: Messergebnisse

Stellung TU
◦C

Tc
◦C

∆T
◦C

senkrecht (0°) 27, 3 69, 8 42, 5

waagerecht (90°) 26, 6 70, 6 44, 0

Tabelle 3.2.: Smartphone Sensordaten

Sensorinformation Format frequency [s−1]

App identifier for vendor int64 once per transfer

WIFI and network carrier IP addresses int128 once per transfer

battery level int8 0.1

Position information: latitude, longitude, altitude, speed,
course, vertical position accuracy, horizontal position ac-
curacy, floor level information

float32[8] 1

Heading information: heading.x, heading.y, heading.z, true
heading, magnetic heading, heading accuracy

float16[6] 1

Accelerometer information: acceleration.x, acceleration.y,
acceleration.z

float16[3] 2

Gyroscope information: rotationRate.x, rotationRate.y, ro-
tationRate.z

float16[3] 2

altimeter information: relative altitude, pressure float16[2] 1

timestamp uint32 once per transfer

Temperature [°C] float16 1

Wie in Tabelle 3.2 zu sehen ist, ist es besser, Trennlinien nur dort einzusetzen, wo logische Grenzen
liegen.
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4. Zusammenfassung und Ausblick
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Abkürzungsverzeichnis
g Gravitation in Nähe der Erdoberfläche
Nu Nußelt-Zahl
νLuft Kinematische Viskosität von Luft
Pr Prandtl-Zahl
Q̇ Wärmestrom
Ra Rayleigh-Zahl
ρLuft Dichte von Luft
T Temperatur
T∞ Umgebungstemperatur
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